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CUREXO: ROBOTICA MEDICA DE EXCELENCIA

Desde 2006, liderando a inovacdo em robdtica cirdrgica
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\/
2006

Fundac¢do da CUREXO

Primeiros passos no setor
médico com foco estratégico
em robdtica.

()

2007

Aquisicao IBM & ISS

Compra de ativos de robdtica,

preparando a entrada no
mercado global.

\/
2017

Aquisicao Hyundai Heavy
Incorporacdo da unidade

médica da Hyundai: P&D e
manufatura integrada.

\/
2020

Expansao Global

CUVIS-joint: Coreia e india
CUVIS-spine: Coreia, EUA e
Australia

Aprovacdo MFDS e FDA
510(k)

100° robd instalado

O

2025

Brasil: Aprovacao ANVISA

Aprovacdo completa pela
ANVISA para comercializagcdo
no mercado brasileiro.

Escala Global

~300 robds ativos em
multiplos paises, validando a
tecnologia em cirurgias reais
ao redor do mundo.

‘ CUREXO | "Tornar-se a empresa lider no campo da robotica médica, sem se contentar com o status quo."

ROBOTICS BEYOND CURE




CUVIS-JOINT: OS COMPONENTES DO SISTEMA '

Trés elementos integrados para uma cirurgia de alta preciséo

Braco Robético Auténomo

Robd articulado de 6 eixos que executa cortes 6sseos
com precisdo submilimétrica de forma totalmente
autdbnoma, sem necessidade de guia manual pelo
cirurgido.

Console + Rastreamento NDI

Esta¢do de controle com monitor touchscreen e sistema
de rastreamento 6ptico NDI Vega ST para navegacao e
monitoramento da posi¢do do paciente em tempo real.

Software jPlanner

Plataforma de planejamento pré-operatério baseada em
TC 3D. Converte imagens de tomografia em modelos
0sseos tridimensionais para um plano cirtrgico
personalizado.



DE MAYO ADAPT2FIT® — POSICIONADOR DE JOELHO MODULAR

IMP — Innovative Medical Products - Componente essencial para artroplastia robdtica de joelho

Innovative
Medical

iopeform | Products™

CAT #1020

De Mayo
Adapt2Fit®

O posicionador de joelho modular para artroplastia total — precisdo cirdrgica com maxima

eficiéncia no centro cirdrgico.

Maior amplitude de flexdo e extensdo
Baseplate de 32" — 2 a 7" mais longa que modelos anteriores — sem necessidade de reposicionar
durante a cirurgia.

Estabilidade intraoperatéria
Fixacdo segura do membro com estabilidade lateral aprimorada, garantindo posicionamento preciso
durante toda a cirurgia.

Rotacdo interna e externailimitada
Boot ball-joint permite ajuste total de rotacdo do pé, adaptando-se a anatomia de cada paciente sem
restricoes.

Versatil — TKA, PKA e revisao
Unico posicionador que atende artroplastia total, parcial e cirurgia de revisdo, eliminando a
necessidade de multiplos sistemas.

TKA TOTAL PKA PARCIAL REVISAO




PLANEJAMENTO PRE-OPERATORIO

Preciséo Cirurgica Baseada em Analise de TC 3D

98.9% 100%

IMPLANTE FEMORAL IMPLANTE TIBIAL

Acurécia na predigao do tamanho. Acurdcia na predi¢do do tamanho.

<Tmm <7°

CORTE OSSEOQ ERRO ANGULAR

Margem de erro em 98% dos casos. Precisdo RMS no alinhamento.

Fluxo de Trabalho Digital

a Importacdo de imagens de TC do paciente

a Geracdo automatica do modelo 6sseo 3D

e Planejamento cirurgico virtual personalizado

° Execucdo robdtica precisa dos cortes

Interface intuitiva para planejamento 3D e simulagdo cirdrgica

Confidential Strategy



SOFTWARE INTELIGENTE: CONTROLE TOTAL '

Quatro funcionalidades que garantem seguran¢a e precisdo

01 Preparation

© 1. Plano Cirdargico 3D

Extracdo e visualizacdo 3D das estruturas 6sseas a partir de TC para
planejamento pré-operatorio preciso e personalizado.

K 2. Opgoes de Corte Versateis

Flexibilidade total com métodos de ressecc¢ao de superficie completa (Full
Surface) e superficie de extensao (Extension Surface).
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3. Gap Check & Ajuste Intraoperatério

Verificagcdo do equilibrio de tecidos moles em tempo real, permitindo
ajustes no plano cirdrgico durante o procedimento.

4. Monitoramento em Tempo Real (BMM)

Deteccao imediata de desvios no caminho de corte e restauracao
automatica da posicao do marcador robdtico.



EQUILIBRIO IDEAL: TECIDOS MOLES '

Além do corte: garantindo o resultado clinico completo

&ld Gap Balancing em Tempo Real

Verifica e ajusta o equilibrio medial e lateral do joelho durante a cirurgia,
permitindo corre¢Bes imediatas para estabilidade perfeita. cuvis

Cutting :

E. Alinhamento Funcional

Identifica o alinhamento rotacional ideal baseado nos eixos especificos do
paciente (TEA, PCA), indo além do alinhamento mecanico simples.

D Restauracgao da Linha Articular

Mantém a variacdo da altura da linha articular em média de apenas
1,65mm (pré vs. pds-operatério), restaurando a anatomia natural.

% Preservacao de Tecidos Moles

Monitoramento em tempo real durante a resseccéo femoral
Reduz significativamente a necessidade de liberacdes de tecidos moles,
diminuindo o trauma cirurgico e a dor pds-operatoria.



SEGURANCA COMPROVADA

Estudos Clinicos: 500 Casos Analisados

Complicacoes Maiores
Zero danos a nervos ou vasos sanguineos
registrados em estudo de 500 casos.

° Eficaz em Obesidade Mérbida

Cirurgia estavel e segura mesmo em pacientes com campo cirurgico de
dificil visualizacado.

@ Correcdo de Deformidades Complexas

Precisao angular mantida mesmo em casos de joelhos valgos severos e
deformidades acentuadas.

@ Fixacdo Segura
Seguranca dos sitios de insercdo de pinos garantida através de fixacao
intra-incisional.
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RESULTADOS CLINICOS SUPERIORES -

Menos dor e recuperacdo funcional verificada

Implant Insertion

Insercéio precisa do implante para resultados otimizados

3

Reducao da Dor Inicial

Menor dano tecidual resulta em reducao significativa do escore de
dor (VAS) e menor consumo de analgésicos nos primeiros dias.

Recuperacao Funcional

Excelentes resultados clinicos comprovados nos escores OKS
(Oxford Knee Score) e FJS (Forgotten Joint Score) apds 1 ano.

Retorno a Vida Ativa

Menor tempo de internagdo hospitalar e retorno mais rapido as
atividades cotidianas e qualidade de vida.



O FLUXO CIRURGICO

@
(60

Selecao do
Paciente

Consulta médica
especializada e indicacao
clinica para a cirurgia
robdtica de substituicao
articular.
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Cinco etapas integradas para uma cirurgia segura e precisa

H

Tomografia (TC)

Realizacdo do exame de
Tomografia
Computadorizada para
captura detalhada da
anatomia e geracao do
modelo 3D.

M+1

Planejamento
Pré-Cirdargico

O meédico define o plano
personalizado: eixos
mecanicos, rotacao,
selecdo do implante e
cirurgia virtual.

Execucao
Cirdrgica

Registro do paciente,
verificacdo do alinhamento
e corte 6sseo preciso
realizado pelo braco
robotico.

|

Insercao do
Implante

Posicionamento final e
fixacdo do implante
escolhido, seguido da
conclusao do
procedimento cirurgico.



LAYOUT DO CAMPO CIRURGICO -

Posicionamento do sistema CUVIS-joint na sala de opera¢ées

Footprint Compacto Equipe Posicionada com Seguranga Instalacdo Simplificada
N . . . . 202 . : 1 . - )
2 Orobd ocupa area minima, integrando-se facilmente =8= Layout projetado para manter a ergonomia e o fluxo ¥  Sem necessidade de obras ou adapta¢8es estruturais
as salas cirdrgicas existentes. natural da equipe cirdrgica. na sala de cirurgia.
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PLATAFORMA ABERTA

Liberdade de Escolha para o Cirurgido e Institui¢do

+20 MARCAS DE IMPLANTES COM REGISTRO ANVISA IMPLANTE NACIONAL

registradas no sistema CUVIS prontos para uso imediato no Brasil em desenvolvimento para o mercado brasileiro

a Independéncia de Fornecedor

Nao ha dependéncia exclusiva de um Unico fabricante de implantes,
eliminando amarras comerciais restritivas.

Liberdade Clinica

O cirurgiao mantém autonomia para escolher o implante mais adequado para
a anatomia especifica de cada paciente.

@
(66

Compatibilidade Global

Integracdo com os principais sistemas de implantes disponiveis no mercado
mundial e nacional.

S

Flexibilidade Hospitalar

Maior poder de negociacao e gestdo de estoque para a instituicao, sem
necessidade de trocar todo o inventario.




RESUMO DO STATUS REGULATORIO :

Implantes homologados no sistema CUVIS-joint — Registro ANVISA

® COMREGISTRO ANVISA © SEMREGISTRO ANVISA
IMPLANTES HOMOLOGADOS NO SISTEMA CUVIS IMPLANTES HOMOLOGADOS NO SISTEMA CUVIS
Corentec Exult (TKA) Lima Physica (TKA) Meril Freedom (TKA) United U2 (TKA) Cellumed Luminus (TKA) Permedica GKS (TKA) RootLoc Centloc (TKA)
ZimmerBiomet NexGen (TKA) Exactech Trulliant (TKA) AdlerOrtho Genus (TKA) Kyocera Initia (TKA) Shalby Consensus (TKA) Biorad GENUIS (TKA) bONE MOBIO (TKA)
ImplantCast ACS (TKA) Lima Delta (THA) Corentec Bencox (THA) SKYVE PNK (TKA) Meril Opulent (UKA) Kyocera TRIBRID (UKA) Shalby Tahoe (UKA)

Biorad SIGNATURE (THA)

APROVADOS PELA FABRICA — EM FILA PARA HOMOLOGAGAO

Sanatmetal SanatSwing (TKA) B3 Sanatmetal Sanat-E (THA) United THA 29
ImplantCast 5C (TKA) Montagne MUK (UKA) DoubleMedical Cynthia (TKA)
Montagne THA Anatomika THA B3 Osteomed TKA+THA B3

Kyocera TKA+THA

Tempo médio de homologacdo: 6 meses

aa APROVAGOES INTERNACIONAIS ° MFDS (Coreia) ° FDA 510(k) (EUA) ° CE Mark MDR (Europa) ANVISA (Brasil)
Aprovado — Mercado domeéstico Aprovado — CUVIS-spine Aprovado — 2026 Em andamento — 2025

7 cuvis- -joint — Registros regulatérios globais
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CUVIS-JOINT VS. CONCORRENTES

Comparativo técnico e comercial dos principais sistemas roboticos para artroplastia

CRITERIO

Tipo de Robd

Imagem Pré-op

Totalmente Autdnomo
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CUVIS-JOINT (THA): ARTROPLASTIA TOTAL DE QUADRIL

Sistema robotico baseado em TC para substituicéo precisa da articulagdo do quadril

Registro ANVISA em andamento | O CUVIS-joint (THA) esta em processo de aprovacao regulatéria no Brasil. Disponivel para uso em paises com aprovacao vigente.

DESCRICAO DO SISTEMA

O CUVIS-joint (THA) € um sistema cirdrgico baseado em TC com

rastreamento em tempo real, que permite o posicionamento
preciso de implantes e procedimentos guiados de substituicdo
do quadril.

© NAVEGAGCAO COM RASTREAMENTO OPTICO

Rastreamento em tempo real da posicao do paciente

Fresagem e impactacdo do acetabulo (Cup reaming & PLANEJAMENTO TC 3D

Impacting)
Guia de corte do colo femoral e broaching do stem

®© PLANEJAMENTO CIRURGICO BASEADO EM TC

Geragdo de modelo 3D do 0sso e planejamento de posicdo do
implante

Alteracao intraoperatéria do plano e recalculo de paréametros

BRAGO ROBOTICO — CONFIGURAGAO THA

INTERFACE — CUP RESECTION



A ESCOLHA CERTA

Quatro pilares que definem a superioridade do CUVIS-joint
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Precisao Robética Ativa

Tecnologia de fresagem auténoma que garante cortes 6sseos perfeitos,
eliminando o erro humano e a necessidade de guias manuais.

Seguranca Comprovada

Zero complicagdes maiores em estudos clinicos, com preservacdo de tecidos
moles e recuperacdo acelerada para o paciente.

Plataforma Aberta

Liberdade total para escolher os melhores implantes do mercado, sem ficar
refém de um unico fornecedor.

Diferenciacao de Mercado

Posicione sua instituicdo na vanguarda da tecnologia médica, atraindo mais
pacientes e cirurgides de alto nivel.



TRANSFORME A CIRURGIA
ARTICULAR COM O CUVIS-JOINT

Eleve o padrao de exceléncia da sua instituicdo com a tecnologia robética mais avancada e

versatil do mercado.

AGENDE UMA DEMONSTRACAO

ASSISTIR VIDEO ASSISTIR VIDEO
Introducédo ao Robd CUVIS n Sistema em Uso Cirurgico
Portugués Passo a Passo

CNERGY


https://www.youtube.com/watch?v=CMhIO8rNLU0
https://youtu.be/1Im2iks5D-Y?si=HHkMtdim2OTRcg5W

